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• Dokončenie technického vybavenia InMoov robota 

• Návrh a realizácia programového riešenia ovládania robota 

3D TLAČ - InMoov Projekt 
 

Žilinská univerzita v Žiline 

Fakulta riadenia a informatiky 
Katedra technickej kybernetiky 
 

Doplnkový cieľ:  

• Návrh a  technická realizácia ovládania robota 

pomocou ľudského tela 

Vedúci: Ing. Lukáš Čechovič, PhD. 

Autor: Bc. Milan Buchta 


