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Roboticky sprievodca

Vyvoj autonomneho mobilného robota pre indoor prostredie s vyuzitim platformy Roomba

Motivacia: "'
Hlavnou motiviciou je demonstrovanie e Ak
moznosti vyuzitia starsej platformy Roomba. '
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- analyza a navrh hardvérového riesenia,
- ovladanie zakladnych periférii.
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