Solarny automobil na dialkove oviadanie

Ciele:

* Vytvorenie aplikacie s pouzitim mikrokontroléru ESP32 na
dialkové ovladanie elektronickej buginy

* \yuzitie senzorov na detekciu prekazok

* Viaceré pouzivatelské rozhrania umoznujuce ovladanie buginy
vzdialene aj z miesta vodica

e Zobrazenie informacii o stave vozidla a batérie

Dosiahnuté Ciele: B8 A A A A A A AR A R AR AR A AR A AR
= Vytvorenie DPS = Ciele do buducna:

= Zber dat zo senzorov » Zobrazovanie dat na displeji a webstranke

= Komunikacia s riadiacou jednotkou buginy = Automatické vyhnutie sa prekazkam

= Vzdialené ovladanie pomocou webstranky = Dobijanie batérie pomocou solarnych panelov
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