RYCHLE
AUTONOMNE AUTO

RIADENE PROCESOROM ESP32

CIEL PROJEKTU: PLAN PROJEKTU:

e Navrhnut ryChle Jutonomne auto, 1.V)/tVOl‘it’DPS pre auto, Rtoré bude ovladané

ktore bude ovladane pomocou procesorom ESP32

procesora ESP32. 2.Zakomponovat do DPS prvRy potrebné pre

 Auto bude navrhnuté pre sutaze a
vyucCbu ziakov.

fungovanie celého systému podla
uZivatelskych poziadaviek
3.Naprogramovanie a oZivenie navrhnutej DPS

VYSLEDKY PROJEKTU:

AUTOR: 1. UspeSne navrhnuty prototyp DPS pre auto
Bc. Adridn HloZny 2.Zakomponované prvky do DPS suU napr.

VEDUCI PROJEKTU: motorCeRy, RGB LED dioda, bzuciak, displej ...
doc. Ing. Peter Sev¢&ik, PhD.

KONZULTANT PROJEKTU:
prof. Ing. Juraj MiCeR, PhD.



